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|Y − µ| ≤ B
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(3) ²ì Y (CÓœ‰bíƒb) íœ0}Ó, ¢.âb

l°|Óœ‰b Y1, Y2, . . ., Yn í:¯œ0}Ó. ø_

�cícqu‚ñ×ü±×kš…×ü, ]ªe Y1, Y2,

. . ., Yn ÑÖ
°}Ó, ?¹, ó�Ö
/�u°í pdf

f(y), Cu°í pmf p(y), 1ÅHA “Y1, Y2, . . .,

Yn Ñ¦Ak, J f(y) Ñw pdf (C p(y) Ñw pmf)

í‚ñíÓœš…”, /J

Y1, Y2, . . . , Yn
iid∼ f(y) (C p(y))

[ý5. Ä¤, Óœ‰b

Y1, Y2, . . . , Yn

í joint pmf (×à8”)

p(y1, y2, . . . , yn) = p(y1)p(y2) · · · p(yn)

C joint pdf (©/8”)

f(y1, y2, . . . , yn) = f(y1)f(y2) · · · f(yn)

Å. iid Ñ independent, and identically

distributed íòŸ.
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